FISICA I — 2014

CLASE 8




Sistemas de referencia

o En sistemas de referencia inerciales (aquellos que
se mueven a V constante unos respecto de otros) la
descripcion del movimiento de los cuerpos es
equivalente.

o En aquellos sistemas de referencia acelerados, no
inerciales surgen caracteristicas particulares.




Para analizar el movimiento de un cuerpo, la 292 Ley
de Newton establece:
SF-
dt

donde F incluye todas las fuerzas aplicadas al cuerpo:
de accion a distancia (gravitatoria) o de contacto.
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o En un sistema de referencia no inercial es necesario
introducir una “fuerza ficticia”, que suele llamarse
fuerza de inercia.

o En la naturaleza, todas las fuerzas de interaccion
aparecen de a pares, las fuerzas de inercia no.
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Sistemas de referencia no inerciales
En el SRI vale la 29 |ley

r A~ " de Newton:
l > F =ma,

. < T cosé = ma,

“\ Para un observador en el
vagon (SRNI):

> F=0

—
F.=-ma 7
B Tcosfd—ma, =0
mg
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Donde F,;=ma, es la fuerza de
inercia.



Ejemplos ,
T Cuanto vale la fuerza, F,, que la

mujer hace sobre la caja:

Vl SRNI  2.F =0
i a F,-P«(Ma=0=F, =P+ma

H v F_=mg +ma
. 4 'S Fm

Necesidad de introducir una
fuerza ficticia.

> F=ma
F.—-P=ma=F =P+ma
F. =mg+ ma
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Ejemplos
SRI

Validez de las
leyes de Newton.
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Necesidad de incluir
a fuerza de inercia.




Ejemplos

¢Cual sera la maxima aceleracion que puede
adquirir el carro sin que el bloque deslice sobre la
mesa?
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